
A室 B室 C室 D室

竹 (3階)：311 竹 (3階)：313 桜 (4階) ：411 桜 (4階) ：413

1A 1B 1C 1D
医療福祉応用 機構設計 ビジョンと

画像処理I
歩行ロボット

2A 2B 2C 2D
群ロボット 学習と

自己位置推定
ビジョンと
画像処理II

飛行ロボットと
把持

19:00～21:00

21:30～23:00

3A 3B 3C 3D
生活支援・安全I 運動・行動計画 ビジョンと

画像処理III
環境認識

4A 4B 4C 4D
生活支援・安全II マニピュレーション 福祉ロボット アクチュエータ

5A 5B 5C 5D
産業用ロボットI 外骨格型ロボット モデル化と

運動制御
移動ロボットI

6A 6B 6C 6D
産業用ロボットII センサと

バイオロボティクス
機構の解析と評価 移動ロボットII

13:15～15:15

第22回ロボティクスシンポジア
2017年3月15日(水)～16日(木)
安中市磯部　磯部ガーデン

プログラム － セッションタイムテーブル －

3月15日(水)

　

14:30～16:00

休憩

15:30～18:00

懇親会
【　平安（2階)　】

オーバーナイトセッション
【 朱緑　(1階)　】

3月16日(木)

8:30～10:00

休憩

10:15～11:45

12:45～14:15

休憩

昼食


