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Table 2 Physical properties of air at atmospheric pressure

T[°C] P [kg/m3] Cp [J/(kg'K)] n [Pa-s] v[mQ/s] k [W/(m'K)] a [m%s] Pr
x10° x10° x10” x10” x10°
0 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX
10 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX
20 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX
27 1.1763 1.007 1.862 1.583 2.614 2207 0.717
30 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX
40 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
50 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
60 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
70 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
80 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
90 X.XXXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX X.XXX XXXX
100 X.XXXX X XXX X XXX X XXX X XXX X XXX X XXX
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